UM6551

Allgemeine
Beschreibung

Hauptmerkmale

Asynchroner Schnittstellen-Baustein
(ACIA)

Hersteller: UMC

Der Baustein. UM6551 dient der asynchronen seriellen Daten-
libertragung in- Zusammenarbeit mit einem 6500—/6800-Mikro-
computersystem. Die exakte Baustein-Benennung lautet "Asyn-
chronous Communication Interface Adapter", abgekiirzt: ACIA.
Der UM6551 ist in NMOS-Technologie hergestellt und im 28-
poligen DIL-Gehduse erhiltlich.

Um den Hardware-Umfang so gering wie moglich zu halten ist
dariiber hinaus die gesamte Steuerung softwaremifBig von der zuge-
horigen MPU iiber entsprechende programmierbare Register auf
der ACIA angelegt. Ein Baud-Raten-Generator ist auf dem Chip
enthalten, so daf} an externen Zusatzkomponenten ledlghch ein
Quarz-Oszillator erforderlich ist. .

Als funktionsméBige Hauptmerkmale lassen sich herausstellen:

® Kompatibel zu den uP-Systemen 6500 und 6800

@® NMOS-Technologie

@ Einfach-Stromversorgung: +5 Volt DC

@ Eingebauter Baud-Raten-Generator mit 15 programmierbareil
Baud-Raten (50 bis 19200 Baud)

@ Programmierbarer Interrupt und Status-Register fiir einfache
Software-Steuerung

@ Serieller Echo-Modus

@ Falsch-Start-Bit-Erkennung i

@ Bidirektionaler 8-Bit-Datenbus fiir direkten Datenaustausch mit
dem Mikroprozessor

@ Externer 16-fach Takteingang fiir nicht-standardméBige Baud-
Raten (bis zu 126 kBaud)

@ Programmierbare Wortldngen; Anzahl der Stop -Bits; Parity-Bit-
Erzeugung und -Erkennung

@ Steuersignale fiir Datensatz/Modem vorgesehen

@® Verschiedene Vergleichs-Bit-Moglichkeiten ("Parity"): gerade
ungerade, ohne Check, Markierung, Zwischenraum.

@® Voll-Duplex- oder Halb-Duplex-Betrieb

® 5-, 6-, 7-, 8- oder 9-Bit-Ubertragung méglich

@ Betrieb mit 1 oder 2 MHz

@ Vollstindige TTL-Kompatibilitdt

@ Gehiuse- Varianten: 28-Pin-Gehéuse in Kunststoff od. Keramik
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AnschluBbelegung Folgende Darstellung zeigt die Pin-Anordnung am 28-poligen
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AnschluBbeschreibung (Teil 1)

Pin—-Name Pin—Nr. Beschreibung

V 15 Versorgungsspannung: 4+5 V +/- 5%

cC

GND 1 Versorgungsspannung: 0 V (Masse)

RES 4 Reset-Anschiu3 (LOW-aktiv); I6scht bei
Initialisierung die internen Register

22 27 Takteingang; entspricht dem uP-System—Takt
und triggert den Datentransfer zwischen pP und
ACIA

R/W 28 Read/Write: Steuersignal fur Datenlibertragungs-
richtung aus der MPU: bei R/W = LOW (Ubertragt
MPU an ACIA, bei HIGH tubernimmt MPU Daten

von ACIA
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AnschiuBbeschreibung (Teil 2)

Pin-Name

Pin—Nr.

Beschreibung

IRQ

26

Inférrupt-Request: Interrupt-Steuersignal aus
Interrupt-Logik; "Open-Drain-"-Ausgang fir
"Wired-OR" zur MPU; LOW-aktiv.

CSO; CS1

2;3

Chip-Select-Eingange: entweder direkt oder L"Jber
Decoder mit den pP-AdreBleitungen verbunden;
ACIA ist angewéhlit bei CSO = HIGH und CS1 =
LOW.

RSO; RS1

13; 14

Register-Select-Eingange: an die uP-
AdreBleitungen anzuschlieBen zur Ansteuerung
der internen ACIA-Register (siehe hierzu separa--
te Tabelle "Register-Auswanhl").

DBO bis DB7

18 ...25

Datenbus-Leitungen (8 Bit): bidirektional fur
Daten-Transfer zwischen MPU und ACIA; i.a.
hochohmig auf3er bei Lese-Zyklen.

XTAL1; XTAL2

6,7

Anschlisse fiir den externen Quarz-Oszillator
(1,8432 MHz) zur Ableitung der verschiedenen:
Baud-Raten. Alternativ: Externer Taktgenerator
an Pin XTALT1, dann bleibt XTAL2 offen.

TxD

10

Serieller Ausgang fir NRZ-Daten zum Modem:
LSB ist das zuerst Ubertragene Bit,
Ubertragungsrate entsprechend der program-
mierten Baud-Rate.

RxD

12

Serieller Eingang fur NRZ-Daten vom Modem:
erstes Bit ist LSB; entsprechend der
Programmierung des Steuer-Registers wird
entweder mit der eingestellten Baud-Rate oder
mit einem extern vorgegebenen Takt Gbertragen.

RxC

Bidirektionaler Anschluf3:-entweder Eingang oder
Ausgang des 16-fach Takts fir den Empfanger;
letztgenannter Modus stellt sich ein, wenn der
interne Baud-Raten-Generator auf Empfang des
Datentaktes programmiert ist.

RTS

"Request To Send": Ausgéng zur Stegtiuhg des
Modems durch die MPU. Status von RTS hangt
vom Inhalt des Kommando-Registers ab.

CTS

"Clear To Send": Eingang zur Steuerung des
Senders. Freigabe erfolgt mit LOW-Pegel; auto-
matische Sperre des Senders bei HIGH.
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AnschluBbeschreibung (Teil 3)

Pin—Name

Pin—Nr.

Beschreibung

O
D

11

“Data Terminal Ready": Ausgang zur Anzeige des
ACIA-Status an Modem. LOW gibt Freigabe des
6551 an, HIGH die Sperre, MPU steuert diesen
Pin mittels Bit 0 des Kommando-Registers

O
0

17

"Data Set Ready": Eingang zur Status-Angabe
des Modems an die ACIA. LOW signalisiert
“bereit", HIGH "nicht bereit". DSR ist ein
hochohmiger Eingang und darf nicht "offen” sein,
d.h. fest auf LOW oder HIGH anzuschlieB3en bei
Nicht-Benutzung.

O
O

16

"Data Carrier Detect": Eingang zur Status-Anzei-
ge des "Carrier Detect"-Ausgangs am Modem an
die ACIA. LOW gibt das Vorhandensein des
Carrier-Signals an, HIGH das Fehlen. Wie SDR
muf3 DCD bei Nicht-Benutzung auf festen Pegel
gelegt werden.

Hinweis NRZ bedeutet "No Return to Zero", d.h. Wechselsignal.

Zur Erlduterung der oben erwédhnten "Register-Auswahl" dient

die folgende Tabelle:
RS, | RS, Schreiben Lesen
0 0 Senden—Daten-Register Empfanger—Daten-Register

programmierter Reset Status—Register
(Daten beliebig)

Kommando—-Register

Steuer—Register
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Aus der vorangehenden Tabelle geht hervor, daf lediglich das
Kommando- und das Steuer-Register fiir Lesen und Schreiben
ausgelegt sind. Der "programmiBige Reset" bewirkt keinen Daten-
Transfer, sondern dient dem Loschen der internen ACIA-Register.
Diese Reset-Methode unterscheidet sich geringfiigig vom
"Hardware-Reset" (RES). Die Unterschiede im Detail werden bei
der Beschreibung der einzelnen Register angegeben.

Blockschaltbild Der schematische Innenaufbau des Bausteins geht aus folgenden
Bildern hervor: ’

Senden- }<@—— CTS
Steuerung

Datenbus- Qrb Senden- X Senden- _
D0-D7 < P 4 —® TxD
” Putfer S ———p{ Datenregister Schieberegister
- .. <% o)
IRQ 4—— Inror::: ; it Status- ¢
Register - D3R
— — -
] A o
3 Steuer- Baudraten- i
CS0 ——— € <@—— XTLI
. -] Register Genrator
Ein-/ 8 | =
N [a} —&= XTLO
Cs1 & A usgabe- 8
Steuerung 5 A
RSO ————p £ I :: > —® DTR
Befehls-
RS1 ——1 p— e Register & AT
02— '\4/:
Zeit- und Empfangen- <:: Empfangen- AxD
RES > Steuerlogik > Datenregister | Schieberegister ~
Empfangen-
Steuerung
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AnschlufB-
‘diagramm

Funktions-
beschreibung

Senden- =&
- - re—— CTS
Do-07 <:Q>‘ Datenbus: Stouerung
Putfer
Senden-
— | Daten und —® TxD
RO < Qo -Schieberegister
Logik
p<¢———— DCO
A —— Statusregister
CS0 ——4 EinJ r€e——— DSR
CS1 —— Ausgabe- F<e¢——o> RxC
RSO ——d Steuerung Baudraten- | @—— xTU
Generator
RS1 ————d b——-=> XTLO
Sleuer-Register
oz Zeit- und
RES ———f Steuertogik ——=& DTR
Befehisregister —_
—& RTS
vee i Emptangs-Daten
= und Fe—— RxD
VSS — -Schieberegister
Steuerung
Emofangen

Zunichst einige wichtige Angaben fiir die Auslegung der Takterzeu-
gung:

externer

"‘LAL‘ 6 Takt ~ XTAL1 f¢
o
Lxd UM6551 UM655 1
-

SN offen _XTAL2 |,

XTALZ2

Interner Takt Externer Takt
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Spezifische Daten des erforderlichen Quarzes:

@® Temperaturstabilitit (0 ... + 70 °C): +/-0,01 %

@ Kennwerte bei + 25 °C:
— Frequenz: 1,8432 MHz
— Frequenz-Toleranz: +/— 0,02 %
— Resonanz-Art: Serien-Resonanz
— Ersatz-Widerstand: 400 Ohm max.
— Leistungs-Pegel: 2mW
— Parallel-Kapazitit: 7 pF max.
@ im Quarz-Schaltkreis diirfen sich keine zusétzlichen Komponen-

ten befinden.

Die interne Organisation des Sender-/Emp

folgendes Schema:

finger-Bereichs zeigt

Empfénger- AxD
Schieberegister *
Takt- Synchroni-
RxC ' Teiler sations-
] (/. 16) Logik
Steuer-Register
BIT4="1"
XTAL1
Baudraten- Takt-
] Generator Teiler
- @ . (/. 16)
XTAL2 l‘ r T ?
L
BITS 0-3im
Steuer-Register
Sender- T:D
Schieberegister
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Beschreibung des

Die Bits 0 bis 3 des Steuer-Registers wihlen den Teiler aus, der die
Baud-Rate fiir den Sender festlegt. Wenn fiir den Emptéinger-Takt
die gleiche Baud-Rate wie fiir den Sender vorzusehen ist, wird der
Pin RxC als Ausgang geschaltet und.kann fiir weitere an den
UMG6551 angeschlossene Schaltkreise mitbenutzt werden.

Das Steuer-Register dient der Auswahl der gewiinschten Betriebs-

Steuer-Registers art der ACIA UM6551. Die Wortldnge, die Anzahl der Stop-Bits
und die Taktsteuerung werden durch den Inhalt dieses Registers
bestimmt.

Steuer-REGISTER
716154 ll 3 , 211 ] 0
| 1
L ‘ 3 Baudraten-
STOP 8ITS GENERATOR
[0 = 1 Stop 8it Q|0jQ]|o0 16 x externer Takt
‘1 = 2 Stop Bit ololol! 50 8AUD
1 Stop Bit bei Wortlange
= 8 Bits und Parity + ojol']o 15
1Y, Stop Bits bei Wortldnge 00| 1] 109.92
=5 Bits und ohne Parity ol tv1olt 134 58
- oj1]oi1 150
Wortiange : oj1]11a 300
BT | Daten- i o 1] i1 800
615 | Wortdnde 1jojalo 1200
0lo 8 1(olol1 1,800
ol 7 1Jo[1]o0 2.400
110 S 1o} 1|1 3.600
e 5 1J1]0]o0 4.800
Quelle Empfanger-Takt 1110} 7.200
111 1)0 9.600
"0" = ext. Takt
1" = Baudraten-Generator L ! l ! 19.200 l
4 5
* ermoglicht 9-Bit-Ubertragung (8 Daten-Bits + Parity-Bit) =
748 B 14 (32 10
HAROWARE RESET [0|0|0(0|0fjOfQ |0

PROGRAM RESET
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Beschreibung des
*‘Kommando-Registers

Das Kommando-Register legt die spezifischen Senden-/Empfan-
gen-Funktionen fest. Dies zeigt folgende bildliche Ubersicht:

Kommando-REGISTER

' /) <
7’5 5:4{3[21'0 AD0o 1
} H ! .
] I I
] (L
Steuerbits Parity—Pn‘:fgng Daten-Terminal bereit
8IT «
QPERATION “0" = Sperre Empfanger und
71685 alle Interrupts (DTR HIGH)
. f . “1" = Freigabe Empfanger und
Vergleich gesperrt (kein Parity-
-1-19] sit ge;endevlempfangen) alle Interrupts (OTR LOW)
10| 0j 1| ungerades Vergleichsergebnis
1 ol gerades Vergleichsergebnis Freigabe Empfanger-interrupt
- (Empfanger und Sender) - -
1 E Parity-Bitmarke gesendet; ‘0" = IR_Q-Imenupt freigegeben von
. 0! Parity-Prifung gesperrt Bit 3 des Status-Register
- — “1* = IRQ-Interrupt gesperrt
vl Zwischenraum Parity-Bit gesendet;
! Parity-Prifung gesperrt
Steuerung Sender
8IT RTS
Sender RTS- Sender
312 INTERRUPT Pegel
Normal/Echo-Modus olo i
fir Empfanger esperrt High Aus
0| V| freigegeben Low Ein
“0* = Normal 1| 0]| gesperrt Low Ein
1" = Echo (Bit2 11 1] gesperrt Low sendet BRK
und 3 mussen “0" sein) }
7 6 5 4 3 2 1 0
HARDWARE RESET o0l0|{0|0}j0|0f0]O
PROGRAM RESET -|-|-fojolojo|Q"

Hierzu folgende Anmerkungen:

@ Signal DSR

Wenn das Bit 0 des Kommando-Registers log. "1" ist und ein
Wechsel des DSR-Status auftritt, wird IRQ gesetzt und das Bit 6 des
Status-Registers zeigt den neuen Zustand an. Der Status von DSR
wirkt sich nicht auf Sende- (' Transmlt") oder Empfangs Operatio-
nen ("Receive") aus.

@® Signal DCD

Wenn das Bit 0 des Kommando Reglsters log. "1" ist und ein
Wechsel des DCD-Status tritt auf, wird IRQ gesetzt und Bit 5 des
Status-Registers gibt den neuen Zustand wieder. Der DCD-Status

‘beeinfluBlt nicht den "Transmit" ~Ablauf muB aber LOW sein fiir

Empfangs-Betrieb ("Receive").-

Seite 9



Status-Register

Dieses interne Register dient der Status-Anzeige der verschiedenen
ACTJA-Funktionen an den Prozessor. Folgende Darstellung zeigt
die Einzelheiten:

716|s{4{3(2]1|o
|

Gesetzt Geloscht
STATUS durch durch
Vergleichsfehler * .(1). z :;ZI:.;SNN Selbstiéschen **
| Rahmenfehler = | .0, = kein Fehler Selbstiéschen **
*1" = Fehler
Uberlauf * "0 = kein Fehler Selbstléschen **
"1" = Fehler
[ *0" = nicht voll
RDR voll *1° - lser Lesen RDR
TDR leer _?: = l'::'r“ leer Schreiben TDR Hinweis:
— 1) RDR = Empfanger-Datenregister
TCD 0" = DCD Low Nicht riicksetzbar (Receive Data Register)
“1" = DCD High Gibt DCD-Status an 2) TDR = Sender-Datenregister
(Transmit Data Register)
0" = DCD Low Nicht nicksetzbar
DSR 1" = DCD High Gibt DSR-Status an 7-6 5 43 2.).9
HARDWARE RESET 0]-|-ft]alolofo
"0" = kein Interrupt | Lesen PROGRAM RESET - |-]-l-T-jCcf-1-
IRQ . "
1" = Interrupt Status-Register

* Kein Interrupt ausgeldst

** Automatisch geléscht nach Lesen von RDR und
dem nachsten fehlerfrelen Datenempfang

Senden-/Empfangen-  Diese Register werden als Hilfsregister fiir"Zwischenspeicherung

Datenregister

der zu sendenden bzw. empfangenden Daten benutzt.
Das Senden-Datenregister ist wie folgt charakterisiert:
— Bit 0 ist das fiihrende Bit fiir die Ubertragung.
— Unbenutzte Datenbits sind hoherwertige Bits und haben
beliebige Pegel-Lage ("Don’t Care") beim Senden.

Ahnliches gilt fiir das Empfangen-Datenregister:
— Fiihrendes Bit beim Empfangen ist Bit 0.
— Unbenutzte Bits sind hoherwertig und werden als "0" vom
Empfinger gewertet.
— Parity-Bits sind im Empfangen-Datenregister nicht enthal-
ten, sondern werden abgeschnitten nach Durchfiihrung des
externen Parity-Checks.
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Applikationsheispiel

Folgendes Bild illustriert ein einfaches Ubertragungs -Wort (Sen-
den oder Empfangen) :

"Marke" "Marke"

T

0 1 2 3 4 6 p |

-

Daten-Bits
START- PARITY-
BIT BIT
STOP-BIT

Man erkennt das Start-Bit, 8 Daten-Bits, das Parity-Bit und das

Stop-Bit.

AbschlieBend seischematisch eine einfache System -Konfi guratlon
mit der ACIA UM6551 gezeigt: :

uP

E/A- AC/A
HeM RAM Steuerung | UM6551
A |
T
E/A Modem
|
Daten-
leitung
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Te il 8. Perlpherle-Baust fln ,

Absolute Grenzwerte

Parameter Wert Einheit
Versorgungsspannung —0,3 bis + 7,0 Volt
Ein-/Ausgangsspannung -0,3 bis + 7,0 Volt
Betriebstemperatur 0 bis + 70 °C
Lagerungstemperatur -55 bis + 150 °C
Anmerkungen Belastungen iiber die absoluten Grenzwerte hinaus konnen den

Baustein bleibend schédigen. Funktion des Bausteins unter Grenz-
bedingungen oder andern Bedingungen aufBerhalb der in der
Spezifikation angegebenen Werte ist nicht gewihrleistet. Betrieb
des-Bausteins mit Grenzbedingungen fiir lingere Zeit kann die
Lebensdauer des Schaltkreises herabsetzen.

Gleichstrom-Kennwerte (V,,=50V+5%, T,=0-70°C, wenn nicht anders angegeben)

Parameter Symbol min. typ. | max. | Einh.
HIGH-Eingangsspannung Vi, 2,0 - Vi \
LOW-Eingangsspannung V. -0,3 - 0,8 \
Eingangs-Leckstrom: V, = 0 bis 5 V (& 2, R/W, RES, CS,, b - +1,0| £2,5 | A
CS,, RS0, RS1, CTS, RxD DCD, DSR)

Eingangs-Leckstrom Tristate (hochohmiger Status) [ - | £2,0| £10,0| pA
HIGH-Ausgangsspannung: |, = - 100 pA Vi 2,4 - - \Y
(DB,-DB,, TxD, RxC, RTS, D

LOW-Ausgangs- Spannung Loap = 1.6 MA Vi - - 0,4 \
(DB,-DB,, TxD, RxC, RTS, ﬁ “Q)

HIGH-Ausgangsstrom (Quelle: V  =2,4 V lon -100 - - HA
(bB,-DB,, TxD, RxC, RTS, DTR)

LOW-Ausgangsstrom (Senke) 4V lo 1,6 - - mA

(bB,-DB,, TxD, RxC, RTS, DTR )
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Gleichstrom-Kennwerte (Fortsetzung)

T (°C
Umgebﬁﬁg's‘{emperatur

Parameter Symbol min.|typ. | max. |Einh.
Ausgang-Leckstrom (Aus-Zustand): V. =5V (IRQ) lorr - (1,0 |10,0 |pA
Takt-Kapazitat (9,) Cek - - 20 pF
Eingangs-Kapazitét (auBer XTAL1 und XTAL2) G - - 10 pF
Ausgangs-Kapazitat Coanr - - |10 pF
Verlustleistung (s. Diagramm)(T,=0°C) V. =525V . Ps - 170 {300 | mW
Verlustleistung
200 l
S -
Typische !
Verlusgeistung i '
0 1 50 i 1 \
. ‘ |
i : i |
125 i : :
i ' |
| | |
100 | ‘ I |
0 20 40 60 80

Seite 13 -




Wechselstrom-Kennwerte

Schreiben-Zyklus("Write")

(VCC = 5,0V 5 %, T, = 0 bis 70 °C, wenn nichts anders angegeben)

— IDCW —=f=*— W ‘—1

oaeress - HIITHI

UM6551 UM6551A
Parameter Symbol min. | max. min. | max. | Einh.
Zykluszeit b 1,0 - 0,5 - us
@, — Pulsbreite ks 400 = 200 - ns
Adress-Vorbereitungszeit - 120 = 70 - ns
AdreB3-Haltezeit toan 0 - 0 - ns
R/W-Vorbereitungszeit L 120 - 70 - ns
R/W-Haltezeit town 0 - 0 - | ns
Datenbus-Vorbereitungszeit . - 150 - 60 - ns
Datenbus-Haltezeit tw 20 - 20 - ns
(t. und t, = 10 bis 30 ns)
’ tcye
tc
= g ]F_ ViH
?2 =
IACW —e I ViL
‘CAH v
IH
5o 751 AN AARIITTITTNR
g\\\w{_ }& N
(WCW~ - ICWHJ
ViH
R/W f
a3 ViL
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Lesen-Zyklus ("Read")

(Ve =0,5V+5%, T, =0 bis 70 °C, wenn nicht anders angegeben) - :
UM6551 UMG6551A
Parameter Symbol min. “max. | min. max.| Einh.
Zykluszeit teve 1,0 = 0,5 = us
@, — Pulsbreite = 400 -~ | 200 - ns
Adress-Vorbereitungszeit i 120 = 70 = ns:
AdreB-Haltezeit tean 0 = 0 = ns
R/W-Vorbereitungszeit = 120 - 70 - |ns
Lesen-Zugriffszeit (Daten gliltig) b = 200 = 150 | ns
Lesen-Daten-Haltezeit tin 20 - 20 e ns
Bus-aktiv-Zeitdauer (Daten ungiltig) tasa . 40 - 40 - ns
Test-Belastung: 5 "Offen-Kollektor'-Ausgang:
Test-Belastung
% 2.4cQ 5V
PIN 1
L N i *Q
c I 24 PIN
< = C=130pF max. fir DB-DB, 1000F
C= 30pF max. fur ubr. Eing. I
|
tcyc { sl 3
tc i ) l
‘\[ o Vis
®2 [ ..,! i
L"lACR"; Vi
| {CAR
. - — | Vin
== AR \
cso. 25,750,751 [NNN___| I
| I . SIS
o : ViH
R/W
WCR— EOR "(HR_.‘; ViL
Datenbus - @' Sg\\; y b
t | [

CDA

Seite 15 = -




Senden-/Empfangen-Kennwerte ("Transmit/Receive")

UM6551 UM6551A
Parameter Symbol min. max. | min. max. | Einh.
Senden/Empfangen-Taktrate by 400" - 400"- | _ ns
Senden/Empfangen-Takt-HIGH-Phase tsi, 175 - 175 - ns
Senden/Empfangen-Takt-LOW-Phase tar 175 - 175 - ns
XTAL1 bis TxD-Ablaufverzégerung ts - 500 - 500 |ns
Ablaufverzégerung DTR, RTS by - 500 - 500 |ns
IR—Q-Verzc")gerungszeit (Clear) bie - 500 - 500 |ns

(t, und t, = 10 bis 30 ns; ausschlief3lich Eingangstakte)
*Die Baud-Rate bei externem Takt betragt: L 1/1 6x Ty

Zeitablauf "Senden mit externem Takt"

XTAL]
(Eingang
Senden-Takt)

Zeitablauf "Interrupt und Aufgabe”

Hinweis: TxD-Rate ist '/, TxC-Rate Ra
(CLEAR)

RxC
Eingang

fe—tcL —~

Hinweis: RxD-Rate ist '/ RxC-Rate
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Kenndaten Frequenz-Auswahl

Steuer-Register Fir internen Zahler Baudféte von 1,8432 Baudrate von einem
Bits v ausgewahiter Teiler MHz-Quarz erzeugt Quarz mit Frequenz
F erzeugt
3210
0000 kein Teille'r ausgewahlt | 16 x ext. fakt an PinRxC .| 16x AeAxt. Takt an Pin
RxC
0001 36.864 1.8432x10%/36.864=50 F/36.864
o010 24576 1.8432x10%/24.576=75 F/24.576
0011 16769 1.8432x1016.769=109.92 | F/16.769
0100 13.704 1.8432x10%/13.704=134.51 | F/13.704
0101 12.288 V 1.8432x10%/12.258=150 F/12.288
0110 6.144 - 1.8432x10%/6.144=300 Fl6.144
0111 3072 | 1.8432x10%/3.072=600 F/3.072
1000 1,536 1.8432x10%/1.536=1.200 | F/1.536
1001 1024 1.8432x108/1.024=1.800 F/1.024
1010 768 ' 1.8432x109768=2.400 | F/768
1011 512 1.8432x10%/512=3.500 F/512
1100 | 384 1.8432x10%/384=4.800 F/384
1101 | 256 1.8432x10%/256=7.200 F/256
1110 ' 192 | 1.8432x10192=9.600 F/192
1111 9% 1.8432x10%96=19.200 | F/96
Bestellhinweise/ Fiir Bestellung des Bausteins sind folgende Bezeichnungen zu
Ausweichtypen beachten:
Bauteilbezeichnung | Takt-Rate . _ Gehiuse
UM6551 1MHz 28L DIP
UMB551A OMHz .| 28LDIP
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Als Ausweichtypen sind auf dem Markt erhiltlich:

NMOS R6551 ROCKWELL
CMOS G65SC51 CMD (friher: GTE)
CDP65C51 RCA

R65C51 ROCKWELL
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